
 

圖 64 進高雄內港左轉調頭 

 

圖 65 高雄內港，空船左轉調頭失敗 



 

 

圖 65-1  2130時 船速 6.1節 



 

圖 65-2  2230時 船速 5.6節 

 



 

圖 65-3  2330時 船速 5.0節 

 



圖 65-4  2530時 船速 4.1節 

 

圖 65-5  2700時 船速 4.8節 

 

 

圖 66  攏岸風靠碼頭 



  

圖 67  離岸風靠碼頭 

 

圖 68  進倒車時，迴旋支點的位置變化

 

圖 69  倒車航行 



 

圖 70  倒車時，船頭目標的選擇 

 

圖 71  倒車時，倒退方向的控制 



 

圖 72  迴轉速率的控制 

 

圖 72-1  取目標與其相對方位參考點 



 

圖 72-2  目標參考點相對方位不變 

 

圖 72-3  目標相對方位參考點超前 



 

圖 72-4  綠色浮標相對方位超前

 

 圖 72-5  綠色浮標相對方位不變 



 

圖 72-6  綠色浮標相對方位超前 

 

圖 72-7  綠色浮標相對方位不變，本船繼續轉 



 

圖 72-8  綠色浮標相對方位不變，關心會遇的距離 

 

 

 


